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電動フォークリフトの昇降制御を自動化
－マイコン制御により省電力化を実現－

　工場や倉庫で荷物を運搬する際にはフォークリフトが
よく使用されます。近年、環境面を配慮し、屋内ではバッ
テリーに蓄積された電力を動力源とする電動フォークリ
フトの採用が増えています。従来の電動フォークリフト
は、ジョイスティックの操作によりフォーク傾きと高さ調整
を行っていました。このため、フォークを目的の高さに調
整する際に運転者がジョイスティックで昇降の微小移動
を繰り返し、電力をムダに使用していることがありました。
このムダを無くし、バッテリーの電力を効率的に利用でき
ればフォークリフトの稼働時間が長くなり、作業効率も向
上します。
　そこで、工業試験場では、電動フォークリフトを開発製

造する県内企業と共同で、図のようにフォークリフトのフ
ォーク昇降をマイコンで制御するシステムを開発しまし
た。システムは、フォーク高さセンサを追加し、制御にマイ
コンを用いることで、従来の動作に加え、指定した高さへ
自動で迅速にフォークを移動する機能を実現し、電力利用
を効率化すると共に付加価値を高めました。
　工業試験場では、マイコン利用による自動制御等の開
発を行い、県内企業の製品開発支援をしています。お気
軽にご相談ください。
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